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一、选择题：（本大题共6题，每题3分，满分18分）
1. 若两个有理数的和等于零，则这两个有理数必定（　　）
A. 相等	B. 都是零
C. 互为相反数	D. 有一个数是零

2. 在中，非负数有（   ）
A. 2个	B. 3个	C. 4个	D. 5个
3. 下列各式中，不是代数式的是（    ）




A. 	B. 	C. 	D. 




4. 分数，，，中，能化成有限小数的有（    ）
A. 0个	B. 1个	C. 2个	D. 3个
5. 《算法统宗》是中国古代数学名著，作者是我国明代[image: ]数学家程大位．在《算法统宗》中记载：“以绳测井，若将绳三折测之，绳多4尺，若将绳四折测之，绳多1尺，绳长井深各几何？”[image: ]
译文：“用绳子测水井深度，如果将绳子折成三等份，井外余绳4尺；如果将绳子折成四等份，井外余绳1尺．问绳长、井深各是多少尺？”
设井深为x尺，根据题意列方程，正确的是（　　）
[image: ]
A. 3（x+4）=4（x+1）	B. 3x+4=4x+1

C. 3（x﹣4）=4（x﹣1）	D. 





6. 如图，O是直线AB上一点，AOD=120, AOC=90,OE平分BOD，则图中彼此互补的角共有（    ）
[image: ]
A. 4对	B. 5对	C. 6对	D. 7对
二、填空题（本大题共12题，每题2分，满分24分）
7. 用代数式表示“x减去y的平方的差”：________________．

8. 的倒数是________．

9.  ________．

10. 方程的解是________．


11. 若，则的补角等于______．





12. 若比的补角的多，则的余角等于___．




13. 已知、两个城市的位置如图所示．那么城在城的_____方向．
[image: ]






14. 在射线上顺次截取，，在线段上截取，那么线段_____就是所要画的段段．
15. 某校有36名男生和48名女生，分组进行活动，要求每组人数相同，且每组中的男生人数也相同，那么每个组内至少有___名学生．




16. 若规定用表示不超过x的最大的整数，如，，计算：______．






17. 如图，是直线上一点，平分平分，则与互余的角是________．
[image: ]  


18. 如图，把两个大小相同的长方形拼在一起，再把上面一个长方形平均分成2份，把下面一个长方形平均分成3份，若图中阴影部分的面积为，则整个图形的面积为______．
[image: ]
三、简答题（19、20每小题6分；21题6分；22题7分；23题5分；24题7分；25题9分）
19. 计算

（1）（简便计算）

（2）
20. 解方程：

（1）；

（2）．

21. 先去括号，再合并同类项：．


22. 如图，点C在的边上，
[image: ]
（1）选择合适的画图工具按要求画图．


①反向延长射线，得到射线；


②画的角平分线；


③在射线上截取；


④在射线上作一点P，使得最小；
（2）写出你完成④的作图依据：                      ．
23. 列方程解应用题．
一列火车匀速通过一座1200米长的桥，从火车上桥到火车完全离开桥经历50秒，整列火车在桥上的时间为30秒，求火车的长度．








24. 如图，是直线上一点，与互补，，分别是，的平分线．
[image: ]



（1）根据题意，补全的探究过程括号内填相应的依据：


因为与互补，


所以_____．


又因为______，


所以______．


（2）若，求的度数．
25. 【素材】图1为某景区游览图，相邻两地标之间的路程如图所示．






【问题1】小明以游客中心为原点，游客中心往碗窑博物馆方向为正方向，碗窑大桥对应数轴上点，画出数轴，如图．请你在数轴上标出吊脚楼、倒焰窑、碗窑博物馆的位置．




【问题2】小李以米/分钟的速度从碗窑博物馆往游客中心出发，过景点均不停留．小王同时以相同的速度从游客中心出发往碗窑博物馆方向游览，经过每一景点均停留分钟．请问他们经过多长时间相遇？并把相遇地点标在问题的数轴上． 
[image: ]
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