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[image: ]2024-2025学年上海市长宁区延安初级中学八年级（上）期末数学试卷
一、选择题（每题2分，共12分）

1. 在下列二次根式中，与是同类二次根式的是（    ）




A. 	B. 	C. 	D. 

2. 用配方法解方程时，配方结果正确[image: ]是（   ）




A. 	B. 	C. 	D. 

3. 一元二次方程有两个不相等的实数根，则k的取值范围是（　　）






A. 	B. 且	C. 	D. 且

4. 下列关于反比例函数[image: ]说法中，错误的是（    ）

A. 点在函数图象上
B. 函数图象位于第二、四象限


C. 当时，
D. 函数值y随x的增大而增大
5. 下列命题中，逆命题是真命题的是（  ）
A. 如果两个直角三角形全等，那么它们的斜边相等

B. 如果两个实数的商为，那么这两个实数互为相反数


C. 如果，那么
D. 如果一个三角形是等腰三角形，那么这个三角形两腰上的高相等

6. 行驶中的汽车，在刹车后由于惯性的作用，还要继续向前滑行一段距离才能停止，这段距离称为“刹车距离”．为了测定某种型号汽车的刹车性能（车速不超过），对这种型号的汽车进行了测试，测得的数据如表：
	
刹车时的速度（）
	0
	10
	20
	30
	40
	50
	…

	
刹车距离（）
	0
	2.5
	5
	7.5
	10
	12.5
	…


下列说法中，错误的是（    ）
A. 自变量是刹车时的速度


B. 刹车时的速度每小时增加，刹车距离就增加


C. 当刹车距离为时，刹车时的速度为


D. 当刹车时的速度为时，与其前方距离的车辆不会追尾
二、填空题（每题3分，共36分）


7. 当实数______时，有意义．

8. 一元二次方程的根是____________________．


9. 已知函数，那么 _____．

10. 化简：＝____________________．

11. 在实数范围内因式分解 _____________.
12. 到点P[image: ]距离等于3cm的点的轨迹是________．



13. 已知直角坐标平面上点和点，则的长为____________．

14. 已知正比例函数y=-2x与反比例函数的图象的一个交点坐标为（-1，2），则另一个交点的坐标为_______．
15. 在直角三角形中，两条直角边的长分别是12和5，则斜边上的高为______．






16. 小明同学提出：用一把直尺就可以画出一个角的平分线．具体操作如下：首先把直尺的一边与的一边贴合，沿着直尺的另一边画直线l（如图1）；随后移动该直尺，把直尺的一边与的一边贴合，沿着直尺的另一边画直线m（如图2），直线l与直线m交于点P，则射线就是的平分线．请指出这种画法的依据是（请写本学期所学的数学知识）：_______．
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  








17. 已知，在中，，，，点在边上，且，则的长为 __________________．











18. 如图，在中，，，，点D、E分别在、上，，连接，如果在与中，一个为等腰三角形，另一个为直角三角形，那么的长为____________________．
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]
三、解答题（共52分）

19. ．
20. 解方程．

（1）

（2） 
21. 甲无人机从地面起飞，乙无人机从距离地面一定高度的楼顶起飞，两架无人机同时匀速上升10秒．甲、乙两架无人机所在的位置距离地面的高度y（米）与无人机上升的时间x（秒）之间的关系如图所示．
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]
（1）楼顶距离地面的高度是        米；
（2）乙无人机上升的速度是每分钟         米；
（3）无人机上升             秒后，两架无人机的高度差为10米．






22. 如图，在中，的垂直平分线分别交于点，连结．
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]


（1）如果 ，求证：；




（2）如果，平分求[image: ]长．






23. 如图，在中，，点D、E分别在边上，，，且．
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]

（1）求证：；



（2）连接，如果．求证：点F在的垂直平分线上．





24. 定义：我们把形如与的两个函数，叫作互为倒数函数，其中，k称为这两个函数的特征数．比如：与互为倒数函数，2为这两个函数的特征数．如图，互为倒数函数的两个函数的图象在第一象限内交于点P，点P的坐标为，
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]

（1）如果，
①求这两个函数的特征数；










②如果点是线段上一点（不与点、重合），过点作轴，交反比例函数图象于点，连接，若的面积为1，求点的坐标；

（2）如果点O绕点P顺时针旋转后，恰好落在该反比例函数图象上，请直接写出m的值：                    （无需写出过程）．






25. 在中，点D是边的中点，点分别在边上，且，连结．
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]



（1）如图1，是等腰直角三角形，，求证：；




（2）如图2，[image: ]等边三角形，，求证：；


（3）如图3，，请直接写出的长度：_______（无需写出过程）．



[bookmark: _GoBack]1
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